MemodvL u cpedcmea 3ausumot UHGOPMAUUL

Tabnuya 2
I¢pdexkTHBHOCTH (PUIBTPALUH HA PeaTbHOM NMOYTOBOM SIIIHKe
DunbTp Bceero JleruTuMHBIX Crnam- OtdunsTpoBanHO Jloxuble
coobmieHnit coobmieHnit coobmieHnit crama cpabaTpIBaHuA

Ha ocnoBe nByxcnoitHoro
MIepCenTpPoHa 164 34 130 109 (83,85 %) 0 (0 %)
Ha ocnose nepcentpona Po-
3eHBIaTTa 164 34 130 112 (86,27 %) 0 (0 %)
Ha ocnose kapt Koxonena 164 34 130 107 (82,36 %) 0 (0 %)

Kak BumHO n3 Tabmum, Bce TpH HEHPOCETH MAlOT
ONM3KKE 3HAYEHMS, U3 YeTO0 MOXKHO C/IENIaTh BBIBOJ O Ma-
JIOH YyBCTBUTENBHOCTH IIPEJIOKEHHOTO  AJITOpPUTMA
¢unpTpanuy K BHIOOpPY THIIA HelpoHHOM cetn. Cienosa-
TEJILHO, B MPAKTHUKE MOXKHO BBIOMpaTh HelipoceTs Hanbo-
Jiee IPOCTYIO B peajn3aliy ¥ 001aaatolyto HanoombIIei
CKOPOCTBIO PaOOTHI.

[NpaxTryeckast 3HAUMMOCTH FICCIIEIOBAHUS 3aKIIIOUAETCS
B BO3MOXKHOCTH Ha €0 OCHOBE Pa3pabOTKH IPHKIATHBIX
CHCTEM HMHIIVBU/TyaJbHOH 3allTHI OT HEXENATeNbHON KOp-
PECTIOHICHIINH JUTSI IEPCOHATBHBIX KOMITBIOTEPOB.
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CLASSIFICATION ALGORITHM OF INCOMING E-MAIL BASED ON A COMBINAION METHOD
OF SUPPORT VECTOR AND NEURAL NETWORK APPROACH

The incorporation of support vector and neural network approach for solving the problem of spam filtering is
performed. This allows to reduce significantly both the dimension of the space of support vectors and the number of
input synapses of neural network. As a result, a significant reduction in the time of the filter is obtained.
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Tomckuit rocyJapCTBEHHBIN YHUBEPCUTET CUCTEM YIPABICHUS U paanodeKTpoHukH, Poccus, Tomck

BBISIBJIEHUE BEPOSITHOCTHBIX HAPYIIUTEJIEA PIHQO!’MAIIPIOHHOFI
BE3OITACHOCTH ITPU OBPABOTKE KOH®HUJIEHIIUAJIBHON NTH®OPMALINU
B TH®OPMAIIMOHHBIX CUCTEMAX

Buissnenue geposmuocmuvix Hapywumeneti 6€30nacHOCMU KOHQUOCHYUATbHOU UHDOPMAYUU ABTAEMCS OOHUM U3
OCHOBHBIX IMAN08 NPOBEOeHUs. NPEONPOEKMHO20 00CAed08aHUs U POPpMUPOBanUs MPeOOBaHUIL NO 3aujume UHQpOpMa-
yuu, 06pabamuvisaemor u XpaHumotl 8 UHGHOPMAYUOHHBIX CUCHIEMAX.

BaxxHoif mpoOieMoii, KoTopas 3aTpyIHSICT HCIIONB30-
BaHHE COBPEMEHHBIX HWH()OPMAIMOHHBIX TEXHOJIOTHH,
SIBIIETCSL OOecIeueHue MxX HHHOPMAIIMOHHOHN Oe30macHo-
ctu (UB). Cuctemsl o6paboTku nH(pOpManmu mnpuodpe-
TAIOT HOIYJISIPHOCTh W MCHONB3YIOTCS ITOBceMecTHO. MH-
¢dopmarmonnsie cucremsl (MC), npenHa3sHadeHHBIE IS
obecriedeHrsT  pabOTOCIIOCOOHOCTH — MH()OPMAIIOHHOM
nH(PACTPYKTYphl OpraHW3aIid, INPEIOCTABICHHUS pa3-
JMYHBIX BHIOB MH(OPMAILMOHHBIX CEPBHCOB, aBTOMATH-
3amuu (PMHAHCOBOW W TPOM3BOJCTBCHHOU NESATEIHHOCTH,
a TaKke OW3HEC-TIPOIECCOB OpPraHM3alWH, ITO3BOJIIOT

COKPATHTh KaK BpEMCEHHBIC, ()MHAHCOBBIC, TaK H TPYHO-
BbIe 3aTpathl. B VIC xpansrcs u 00pabaThIBarOTCS 3HAYH-
TeNbHBIC 00BEMBI HHPOPMAITNK PA3HOHN CTEEHH CEKPEeTHO-
CTH, ITO3TOMY BoIlpoc 3anmmieHHocT! 3Tux MC ot pasmimd-
HBIX yTpo3 6e30MmacHOCTH HH(OpMAIH CTOUT ocTpo [1].

SanmmenHocte MC  olecrieunBaercsi ¢ IOMOIIBIO
cucrtemsl 3anmrtel nHPopMmarmu (C3U), koTtopas mpen-
cTaBsieT co00N KOMIUIEKC OpraHU3aIlMOHHBIX U TeXHHYe-
ckux Meponpustaid. [Toctpoerne C3U ocymiecTsisiercs B
TpPH dTamna:

— mpeanpoexTHoe oocnenoBanue NUC;
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PeuwemnescKue umenus

— npoextupoBanue C3U;

— BHeapenue C3U.

Ha srane nmpearnpoekTHoro oOcieoBaHusT Onpeiens-
I0TCSI TEXHIYECKUE CPEJICTBA U CHCTEMBI, YUacTBYIOIINE B
o0paboTke mH(pOpMAIWK, MPOBOAMUTCS AHAIN3 TEXHOJO-
run o6padotkn nHpopmanun B VIC, BBIABIAIOTCS BEPOSIT-
HOCTHBIE HAPYIIUTEIN U YTPO3bI.

OpHON M3 OCHOBHBIX CTaJWii HPOBEACHUS TPEIIPO-
eKTHOT'O 00CIIeTI0BaHMS SBISIETCS (POPMUPOBAHIE MOJIEITH
BepostHocTHOTO Hapymmrens Ub B NC.

[Tox mapymurenem 0e30mMacHOCTH HWH(OPMAIHMU O-
HUMAIOT «(U3UUECKOe JHI0, CIYYailHO WIHM HpeaHame-
PEHHO coBepIIaolIee ACHCTBHUS, CIEACTBHEM KOTOPBIX
SIBISIETCS HapylIeHne 06e301acHOCTH HH(pOpMAIH MpH X
obpabotke TexHmueckumu cpencrBamu B MC» (URL:
http://www.fstec.ru/_docs/doc 3 3 001.htm).

Mopenb BEpOSTHOCTHOTO HapymmTesnsi 0€30MacHOCTH
NC neobxonuma [yl CHCTEMAaTH3AIMM  HWH(OpMAIUN
0 THUMaX W BO3MOXHOCTSIX CYOBEKTOB, LENIX HECaHK-
IIMOHWPOBAHHBIX BO3JCHCTBUHA M BHIPAOOTKH aJeKBaT-
HBIX OPTaHU3ALNOHHBIX M TEXHHYECKHX MEp IMPOTHBO-
IEUCTBUS WM.

Mopens Hapymureneii Oe3omnacHocTH HHQOpMaNul —
COBOKYIHOCTh CBEJICHHWH O HapYIIUTENSIX, X IEJIX, KBa-
mrKaMy, TEXHHIECKOW OCHAIIIEHHOCTH, BO3MO)KHOCTH
peanu3anuy yrpo3, MOTUBAIMH, IPUMEHSIEMBIX UMH CIIO-
cobax (Meromax) pealHM3alul Yrpo3 M HCIIONb3YeMbIX
IIPY 3TOM YS3BUMOCTSIX B OTHOLICHUH MH()OPMALMOHHBIX
00BEKTOB 3alIUTHI (AKTHBOB).

Hapymureneit Ub pa3nuuaror no cieayromuM KpuTte-
pusM:

— pacnonoxeHue Hapymurenas Mb OTHOCHTENBHO
komrroneHT HIC (B mpenenax KOHTPOJIMPYEMOH 30HBI
(K3), mubo 3a ee npenenamn);

— BO3MOXKHOCTH, KOTOPBIMH O0JIaJlaeT HapyLIUTEIh
Wb oraocutensno MC (Hampumep, HapyHIUTENIh MOXKET

OCYLIECTBIATh HeCcaHKIMOHMpoBaHHBI moctyn (HCI)
K KaHajaM CBS3W, BBIXOJIIINM 3a IPEAENBI CIy)KEOHBIX
MIOMELICHUH; HapyIUTETb MOXeT ocymiecTBisiTe HCJL
K MH(OpPMAINK C HCIIOJNIB30BAHMEM CIICIMAIBHBIX IIPO-
rPaMMHBIX BO3ACHUCTBUN MOCPEACTBOM MPOTrPaMMHBIX
BHPYCOB, BPEIOHOCHBIX MPOTPaMM, aITOPUTMHYECKHX
WM TIPOTPAMMHBIX 3aKJIQI0K);

— cBepennst 00 MC, koropple MOTYyT OBITh W3BECTHBI
Hapymmuremo UMb (HampuMmep, HapyIIATENO0 W3BECTHA
nH(popManus 0 pa3MEImEeHNH U TEXHHYECKUX XapaKTepH-
CTHKaX TEXHUIECKUX cpencTB U cucreM UC).

Mognens Hapymmrens Ub u yrpo3 6e3omacHOCTH WH-
(dopmarmu mMo3BOISIET CPOPMUPOBATH TIEpeUeHb TPeOOBa-
Huit k C3U.

Hcronp3ys OCHOBHBIE KpUTEpHH, (OPMHUPYETCS MHO-
s)kectBo Hapymmreneit Ub B UC. IlpemnoxxeHHBIE aBTO-
POM KpHUTEpHH KIacCU(PHUKAIMN HAPYIINTEIEH MO3BOISIOT
BBIJICNIUTh BEPOSTHOCTHBIX Hapymwmrenedl Wb ans kos-
KpeTHBIX ycnoBui (yakmmonupoBanus UC u opranmso-
Bate C3U B meom.

CrnemyrommM IIaroM Ha 3Tare MPearnpoeKTHOTO 00-
CJICIIOBAHUSI CTPOWUTCSI MOJIENb YTPO3 0E30MacHOCTH KOH-
¢umeHIManbHON WHPOPMALINHU, pPE3YIBTATOM KOTOPOH
SIBJISIETCS] IEPEYEHDb aKTyalnbHbIX yrpo3 Ub.

AnexBaTtHas monens Hapymmrens b, B koTopoit ot1-
paXaroTcsl €ro MPAaKTHYECKUE W TEOPETHIECKHUE BO3MOXK-
HOCTH, allpUOPHBIC 3HAHUS, BPEMS U MECTO JCHCTBHUS U
JPYrHe XapaKTePHCTHKH TIO3BOJMT TPABHIBHO COPHCH-
THPOBATh U OmpenenuTs TpeboBanus k C3U, TeM cambiM
MOBBICUTH YPOBEHD 3AIUIIEHHOCTH XPaHUMOU 1 00paba-
ThIBaeMoii nHpopmanuu B VIC.

Bubéanorpadpuyeckas ccblLIKa

1. Undopmarnmonnas Oe3onacHocTh cucteM // WH-
¢dopmaTrka u cucrembl ympaenenus. 2012. Ne 1(31).
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IDENTIFICATION OF INFORMATION SECURITY VIOLATORS IN INFORMATION SYSTEMS
PROCESSING CONFIDENTIAL INFORMATION

Identification of probabilistic safety intruders of confidential information is one of the main stages of the pre-
examination formation and the requirements for protection of information processed and stored in information systems.
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	Рассматривается алгоритм равных цен, применяемый для планирования пути в среде с запрещенными состояниями. Алгоритм может использоваться как подпрограмма в алгоритме захвата манипуляционным роботом объекта в неизвестной статической среде.
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	IN AN UNKNOWN ENVIRONMENT
	The equal prices algorithm is considered for a path planning in an environment with forbidden states. The algorithm may be used as a subroutine in an algorithm for an object grasping by a manipulator in an unknown static environment.




	Отметим, что достаточно широкий круг задач экономической динамики (микро-, мезо- и макроэкономического уровня) описывается в классе многокритериальных многошаговых задач линейного программирования (ММЗЛП) [1(5] вследствие линейности алгоритма расчета основных отчетных финансовых показателей деятельности ЭС – прибыли, амортизации и др. Задачу указанного класса можно представить в следующем виде [6]:
	Применяя к задаче (1), (3), (4) при z = 1 + r > 1 (r – ставка дисконтирования, позволяющая учитывать обесценивание с течением времени денежных средств участников проекта – производителя, налогового центра и т. п.) оператор ZT, определяемый формулой ZT(x(t + 1)) =  = [X(z,T) и учитывая свойство ZT(x(t + 1)) = z[X(z,T) + x(T)z–T – x(0)], получим статическую задачу значительно меньшей размерности, которую назовем ZT-задачей, соответствующей ММЗЛП (1)((3); X(z,T) назовем ZT-изображением переменной x(t).
	Анализ ZT-задачи на основе предлагаемого операционного подхода позволяет получать широкий круг теоретически и практически значимых результатов: строить аналитические оценки значений переменных, критериев и их сверток в исходных многошаговых моделях; доказывать разрешимость ММЗЛП на конечном и бесконечном интервале времени; строить оценки множества Парето в пространстве критериев; производить предварительную оценку проектов оптимального развития экономических систем с классификацией их на потенциально приемлемые и заведомо неэффективные без решения указанных многошаговых задач.
	При этом оценки на переменные и свертки критериев на неограниченном временном интервале справедливы и для  задачи (1), (2).  Поскольку для предло-
	женных моделей (описываемых в указанном классе задач) свертки являются неубывающими от горизонта планирования, то соответствующие критериальные оценки имеют место и на конечном интервале времени.
	Полученные результаты реализованы в виде системы поддержки принятия решений для оценки эффективности проектов оптимального развития экономических систем, позволяющей ЛПР повысить обоснованность выбора инвестиционной стратегии на стадии предварительного анализа.
	Рассмотрено применение обобщения метода наименьших квадратов и нестатистического варианта метода определения будущего положения объекта околоземного пространства при известных ограничениях на ошибки измерений. Даны вычислительные схемы проективных алгоритмов и алгоритмов среднеквадратической коллокации. Определены точностные характеристики этих алгоритмов при различных распределениях ошибок измерений. Приводятся результаты расчетов на модельных примерах.
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	КОНТРОЛЛИНГ БИЗНЕС-ПРОЦЕССОВ НА ПРЕДПРИЯТИЯХ
	КОНТРОЛЛИНГ БИЗНЕС-ПРОЦЕССОВ НА ПРЕДПРИЯТИЯХ
	КОНТРОЛЛИНГ БИЗНЕС-ПРОЦЕССОВ НА ПРЕДПРИЯТИЯХ
	КОНТРОЛЛИНГ БИЗНЕС-ПРОЦЕССОВ НА ПРЕДПРИЯТИЯХ
	РАКЕТНО-КОСМИЧЕСКОЙ ПРОМЫШЛЕННОСТИ
	CONTROLLING OF BUSINESS PROCESSES IN THE AEROSPACE INDUSTRY


	Сибирский государственный аэрокосмический университет
	имени академика М. Ф. Решетнева, Россия, Красноярск

	Сибирский государственный аэрокосмический университет
	имени академика М. Ф. Решетнева, Россия, Красноярск
	ХАРАКТЕРИСТИКА СОВРЕМЕННОГО МУЛЬТИМОДАЛЬНОГО
	ПЕРЕВОЗОЧНОГО ПРОЦЕССА
	CHARACTERISTICS OF THE MODERN MULTIMODAL
	TRANSPORTATION PROCESS
	Материалы XVI Международной научной конференции,
	Материалы XVI Международной научной конференции,
	Материалы XVI Международной научной конференции,
	Материалы XVI Международной научной конференции,
	Материалы XVI Международной научной конференции,




	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page
	Blank Page



